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Ausgereifte Uberwachungssensorik fiir dynamische Szenarien mit einer Vielzahl
verschiedenartiger, separat oder kollektiv agierender Objekte ist bereits jetzt oder
in absehbarer Zeit verfligbar. Die erzielbare Uberwachungsleistung ist jedoch
nicht allein durch die Leistungsfahigkeit der Einzel sensoren und der zugehérigen
Auswertealgorithmik bestimmt. Die technologische Entwicklung wird vielmehr
vorangetrieben durch die Vernetzung einer Vielzahl homogener oder heterogener
Sensoren zu umfassenden Verbundsystemen. Dadurch kann eine Fille einander
erganzender Aspekte eines Gesamtgeschehens erfasst werden, die nach intelli-
genter, sensoribergreifender Datenfusion die Ermittlung eines Lagebildes er-
maoglichen.

In diesem Kontext wird ein Uberblick vermittelt im Hinblick auf typische Frage-
stellungen und LOsungsansétze bei der radargestiitzten Aufklérung. Der Prob-
lemkreis , Sensordatenfusion” wird dabei unter verschiedenen Gesichtspunkten
beleuchtet: Fusion der Sensordaten unterschiedlicher Zeiten (Tracking unter er-
schwerten Bedingungen), Fusion unterschiedlicher Sensoren, Fusion mit Hinter-
grundinformation (verfeinerte Sensormodelle, Karten), Fusion vorverdichteter
Information. Der Aspekt des Sensormanagements wird am Beispiel , Phased-
array Radar” illustriert.

Die grundlegenden Ideen werden exemplarisch erlautert; ihr Anwendungspoten-
tial soll im Hinblick auf erweiterte Fragestellungen vor alem durch Demonstra-
tionen veranschaulicht werden.
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